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Programm
BegriiBung

Forschung & Entwicklung im Produktbereich U-Bootsysteme

Advanced Ranging Sonar: Passive Entfernungsbestimmung mittels
fokussierendem Beamforming

An Automatic Detection and Classification System for a Mine
Counter Measure Autonomous Underwater Vehicle

Kaffeepause

Methods for Coordinated Navigation of Multiple Underwater
Vehicles

Low Frequency Towed Active Sonar (LFTAS)

Multi-Sensor-Datenfusion fiir dichte Lageszenarios in einem
Fiihrungssystem fiir Uberwasserschiftfe

Richtungsbildung bei der passiven Schleppantenne DTA 50
Mittagessen

Firmenfiihrung in 2-3 Gruppen

Kaffeepause

Kurzbeitrige aus der ITG-Fachgruppe
Digitale Signalverarbeitung auf der Basis hyperkomplexer Algebren

Abschlussdiskussion
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